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1- الف : مدل ریاضی سیستمهای زیر را بدست آورید. 
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ب: در شکل زیر دو دیسک توسط شفتی که با دو جنس (با ضرایب فنریت پیچشی مختلف) ساخته شده‌است، متصل شده‌اند. تابع تبدیل با درنظرگرفتن T(t) به عنوان ورودی و 2(t)  (سرعت زاویه‌ای) به عنوان خروجی را بیابید.

	


2- با استفاده از روش امپدانس، مدل ریاضی سیستم های زیر را بدست آورید.
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3- مدل ریاضی سیستم های زیر را بدست آورید.
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